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Form Makina, 1992 yilinda kuruldu.

120 kisilik satis ve servis muhendisi ile hizmet vermektedir.
istanbul HQ,Ankara,izmir,Bursa,Konya Ofisleri bulunmaktadir.
Sirketimizin temsil ettigi mimessillikler,

*Japon Mazak CNC takim tezgahlari,

sisvicre Studer Taslama/Walter Takim Bileme
*Japon Nomura Kayar Otomat

*Guney Kore Komatech Tapping Centre

Form Robot & Otomasyon, 2015 Ocak ayinda Form Makine grup
sirketi olarak kendi alaninda hizmet vermeye basladi;

Kuka, Fanuc, Staubli, ABB, Yaskawa,Mitsubishi,Nachi robotlari ile
proje ¢alismalari yapmaktadir.
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YONETIM
Muhterem SANKO

OTOMASYON PROJE MUDURD
Muharrem CANER

Emre SANKO
Satis Miihendisi

Ufuk SARIBACAK

Satis Mihendisi

Tayfun CELIK Oguzhan ER
YAZILIM ve IT Tasanim ve Planlama
Uzmani Mihendisi

OTOMASYON PROJE SEF

Aykut CELIK

Muammer GUZEI
Tasarim ve Uretim
Mithendisi

Duygu YILDIZ
Tasanim Muihendisi
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TEi i
- Endistri 3.0

Endliztr 2.0
Endlstri 1.0

Mekanzamyon, buhar | Seri dretinn, rmontaj hatt,
giicii, dokurna temgahi ekaktrik enerjisi

1784 1870 1969
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Uygulamalarimiz ve Miihendislik Hizmetlerimiz

Uygulamalarimiz; Hizmetlerimiz;
* CNC Tezgahlara Parga Yikleme Bogaltma * Anahtar Teslim Projeler CE Normunda
Uygulamalari

* Tasarim ve Planlama CE Normunda
* Parca 6l¢iimU ve tezgahta ¢alisan takima ofset

verme uygulamasi

Fizibilite Calismasi
*Markalama ve barkod ile takip uygulamasi * Egitim Hizmeti

*Kamera ile 2D ve 3D gorintl isleme uygulamasi e Servis Hizmeti CE Normunda
*Ozel otomasyon ve miihendislik ¢éziimleri

*Parca yikama ve ¢apak alma prosesleri

* Kaynak Uygulamasi

* Tasima Uygulamalari

* Montaj Uygulamalari

* Ozel Makine imalati

* Siemens PLC ve HMI Ara Yuz Uygulamalari ce
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EKNOLOJILERI

CNC Tezgahlara Par¢a Yiikleme Bosaltma uygulamalari
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CNC Tezgahlara Par¢a Yiikleme Bosaltma uygulamalari
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Robotlarin Statik ve Dinamik Hesaplari

Dogru robot secimi yapmak icin tasinacak ylklere gore robotun erisim
alaniicerisindeki tim eksenlerin atalet momentleri hesaplanir,
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Par¢a ol¢ciimii ve tezgahta calisan takima ofset verme uygulamasi
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Silindirik CNC Taslama Tezgahi Firdondii Uygulamasi
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Form Otomasyon misteriye 6zel robot ve otomasyon ¢ézimleri sunar.

Tasarimlar musterinin istegine, sistemine ve ortam sartlarina gére hazirlanir.
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Robot & Otomasyon projelerimiz

101

B ROBOT mTEZGAH
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Robot Maliyet & Verimlilik Analizi

YALIN URETIM
TEK VARDIYADA CALISAN KiSi SAYISI 3
VARDIYA 3 2000
ASGARI UCRET ILE iSCi MALIYETI (YEMEK/YOL/SIGORTA) TL 4000 1800
TOPLAMiSCI MALIYET] TL 36000) KAYIP
GUNLUK CALISMA SAATI 24 1600 CALISMA
MUSTERI CALISMA SAATI 22 SAATI YALIN;
GUNLUK KAYIP/ SAAT 2 1400 1901
YILLIK CALISMA SURESI/GUN 288
VARDIYALI YILLIK CALISMA SAATI 6.336 1200
GERGEKLESEN YILLIK CALISMA/SAAT % 70 Verimlilik 4.435
YILLIK KAYIP/SAAT 1.901 1000
YILLIK KAYIP/GUN 86
800
600
KAYIP
400 CALISMA
200 SAATI
ROBOT,; 634
0 S S
KAYIP CALISMA SAATI YALIN KAYIP CALISMA SAATi ROBOT
100%
90%
40.000 . ROBOT iLE
b URETIM;
35.000 70% 90%
30.000 YALIN
60% URETIM
25.000 50% VERIMLILIK;
70%
20.000 40%
36.000
15.000 30%
0,
10.000 20%
10%
5.000 12.000
0% T T
- - . YALIN URETIM VERIMLILIK ROBOT iLE URETIM
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Global Yillik Endiistriyel Robot Satislari

Annual installations of industrial robots 2013-2018 and 2019*-2022*

'000 of units

2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019* 2020 2021* 2022

*forecast
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Sektorel Enduistriyel Robot Kullanimi

Estimated annual supply of industrial robots at year-end
by industries worldwide 2014-2016

m2016 w2015 m2014

0 VA
Automotive industry +6%

Electrical/electronics
Metal

Chemical, rubber and plastics

Food
Others
Unspecified .
0 26 40 60 80 100 120
'000 of units Source: IFR World Robotics 2017
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Global Endiistriyel Robot Kullanimi

300
© 2015 = 2016 = 2017

(.000 {nite)

Amerika Diger

Asya/Avustralya Avrupa

Kaynak: IFR Statistical Department
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Yillara Gore Robot Artisi
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%15 ortalama yillik artig  _ 2t

500
433

%18 37y
wi1e 46

400

300

(.000 birim)

200

100

2010 2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020

Kaynak: IFR World Robotics 2017
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